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Nazwa przedmiotu
Elementy Przemystu 4.0 [S2Mech1-PMMP>EP4]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr

Mechatronika 2/3

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

Projektowanie mechatroniczne maszyn i pojazdow  ogdlnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢

stacjonarne obieralny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne (np. online)
15 15 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

0 0

Liczba punktéw ECTS

2,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

dr inz. Arkadiusz Kubacki
arkadiusz.kubacki@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Student powinien posiada¢ podstawowg wiedze w zakresie automatyki, elektroniki, robotyki, elementow
automatyzaciji, sterownikéw oraz sieci komputerowych. Powinien réwniez posiada¢ umiejetnos¢
pozyskiwania informacji ze wskazanych zrédet oraz mie¢ gotowos$¢ do podjecia wspdtpracy w ramach
zespotu.

Cel przedmiotu

Nabycie przez studenta umiejetnosci projektowania, konfigurowania oraz wdrazania wybranych elementow
tzw. Przemystu 4.0 tj.: Internetu rzeczy (loT), urzgdzen autonomicznych, automatycznej kontroli produkcji,
predykcyjnego utrzymania ruchu (PM), wymiany danych za pomoca Internetu, komunikacji z chmura,
RFID, zintegrowanych zespotow sterownikow w automatyzacji. Rozwijanie u studentéw umiejetnosci
praktycznego wdrazania rozwigzan Przemystu 4.0 do praktyki.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

Ma pogtebiong wiedze z automatyzacji urzgdzen i procesow produkcyjnych, w szczegdlnosci obejmujgca
programowanie zaawansowanych funkcji regulacyjnych w sterowniku PLC, zasady tgczenia sterownikéw



w sieC przemystowg, programowg obstuge pracy w sieci i wymiane informacji, zapewnienie
bezpieczenstwa systemdéw zautomatyzowanych. Ma wiedze dotyczgcg wizualizacji pracy systemow
zautomatyzowanych.

Umiejetnosci:

Potrafi wykorzystywaé¢ systemy komputerowe do projektowania i eksploatacji urzgdzen
mechatronicznych. Potrafi implementowac¢ uktady sterowania w systemie operacyjnym czasu
rzeczywistego. Umie wykorzysta¢ podstawowe metody przetwarzania i analizy obrazu. Potrafi
przygotowac¢ dokumentacje oprogramowania.

Potrafi zaprogramowa¢ zaawansowane funkcje regulacyjne w sterowniku PLC, potgczy¢ sterowniki w
sie¢ przemystowg i napisa¢ oprogramowanie zapewniajgce obstuge pracy w sieci. Potrafi przygotowaé
oprogramowanie do wizualizacji pracy systeméw zautomatyzowanych.

Kompetencje spoteczne:

Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi inspirowac i organizowac proces uczenia sie
innych osoéb.

Potrafi ustala¢ priorytety stuzgce realizacji okreslonego przez siebie lub innych zadania.

Potrafi wspotdziata¢ i pracowaé w grupie, przyjmujgc w niej rézne role.

Metody weryfikacji efektéw uczenia si¢ i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Laboratorium: Zaliczenie na podstawie poprawnego wykonania éwiczenh oraz sprawozdania z kazdego
¢wiczenia laboratoryjnego wg wskazan prowadzgcego ¢wiczenia laboratoryjne. Przed éwiczeniem
krotkie sprawdziany wejsciowe.

Zaliczenie wyktadu na podstawie pisemnego zaliczenia.

Tre$ci programowe

Wyktad:

1. Historia rewolucji przemystowych. Elementy tzw. Przemystu 4.0
2. Wyzwania i korzysci jakie niesie czwarta rewolucja przemystowa
3. Internet rzeczy loT (wiadomosci ogdlne, budowa, dostepne platformy)
4. Internet rzeczy loT (projektowanie, komunikacja)

5. Urzadzenia autonomiczne, budowa

6. Sterowniki urzadzen autonomicznych, programowanie

7. Napedy zintegrowane

8. Oprogramowanie do komunikacji w internecie. Protokét MQTT
9. Zaawansowane systemy produkcyjne

10. Monitorowanie produkcji, automatyczna kontrola jakosci.

11. Predykcyjne utrzymanie ruchu (Predictive Maintanance)

12. RFID w systemach sterowania

13. Komunikacja z chmurg i operacje na serwerze nadrzednym
14. Przetwarzanie w chmurze

15. Przyktady zastosowan

Laboratorium:

. Protokét ZigBee

. Protokot MQTT

. Sterownik robota humanoidalnego

. RFID oraz NFC

. Operacje bazodanowe

. Zintegrowany zespot napedowy

. Komputerowy system akwizycji i analizy danych
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Tematyka zaje¢
brak

Metody dydaktyczne
Wyktad: prezentacja multimedialna oraz pokaz wykorzystania oprogramowania



Laboratorium: Cwiczenia wykonywane przez studentéw w grupach pod nadzorem prowadzgdzego.
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Uzupetniajgca:
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 50 2,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30 1,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 20 1,00

laboratoryjnych/¢wiczen, przygotowanie do kolokwiéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




